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1 Lista de Exercicios

1) Para o sistema abaixo, tracar as curvas s x K, tp x K, Mo x K, para K > 25. Considere, para ts, o0 método das
4 constantes de tempo. Trace o grafico de MF x ¢ e aproxime-o por uma reta, pelo menos em uma regiao.
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2) Para os sistemas abaixo, determinar #p e Mo.
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3) Para os sistemas abaixo, calcular os coeficientes de erro estatico Kp, Kv, Ka para K = 10. Determinar os
erros para excitagdes unitarias.
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