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TRABALHO SOBRE PID DIGITAL

Fazer um programa em linguagem C'' Builder ou no Matlab que implemente o algoritmo PID
(Proporcional Integral Derivativo) para sistemas de controle amostrados em lago fechado.

A implementagdo deve ser reutilizavel, ou seja, apresentar a caracteristica de uma classe (caso
implementado em C" Builder) ou de uma fungédo (caso implementado em Matlab). Todos os dados necessarios
para a sua configuragdo deverdo ser introduzidos no decorrer da execugdo do programa. Observar que 0 mesmo
deve apresentar uma interface amigavel e de facil compreensio.

Para testar o funcionamento do programa proposto, faca uma simula¢do do controle de uma grandeza
fisica, que deve ser lida via transdutor e atuada via algum elemento final de controle.

Utilizar como referéncia o artigo abaixo.
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